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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji ¢hnicznej (SST) a8 wymagania dotycace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem i utrzymaniem rowéw przy przbudowie drogi
gminnej nr 440219W w Diugosiodle.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna starmodstaw do sporzdzenia cesci technicznej
istotnych warunkéw zamowienia publicznego na wykovearobot przebudowy drogi ¢tych w dokumentac;i
projektowej i opisanych szczegotowo co do rodzajosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaeanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
Roboty objete niniejsza SST obejmuj pozycije nr 9,40 przedmiaru robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgy wodt poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - row zbieragy wodt sptywapcy ze stoku.

1.4.5. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wyspuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z
nastpujgcego spretu:
— koparek podsgbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzagdzea kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej SST, mma korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmegjo przez wag $cieciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych naige uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne

z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db3.:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako eica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesiearpy wewastrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica pozioméw
dna i nizszej kravedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kregdzie gérne wyokyglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierglyavewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10,
gfgbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i pszej kravwgdzi gérnej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztait trapezowy, szefgkidna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db, 1:3,
gicbokas¢ co najmniej 0,50 m. ROw ten powinien¢bpddalony co najmniej o 3,0 m od kredzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co nagno 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeigkdna co najmniej 0,40 m, ggokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy hukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pay rowu powinien wynosi 0,2%; w wytkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekrageggh 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podimny rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych092,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- may trawiasy - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
- faszyny - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzego z remontowanych rowéw i skarp rglevywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostabpo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadek poditny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 Szeroké¢ i glebokas¢ rowu lraznal1l00m




3 Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc i gighbokas¢ rowu

Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektovy z tolerancy = 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchn¢ skarp naley sprawdza szablonem. Prawit mi¢dzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
— roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne



