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ZAWARTOSC OPRACOWANIA:

Roboty w zakresie wykonania nawierzchni placu zab&®V 45.23.30.00-9
Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw - @B\11.27.23-9

Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji - CPV 45.22.8840
Ksztaltowanie terendw zielonych — CPV 45112710-5

Roboty rozbiérkowe i ziemne — CVP 45111000-8
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CZESC OGOLNA

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i @bioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnost sio wymaga dotyczcych wykonania i odbioru Robot,
ktére zostam wykonane w ramach budowy i wypasaia placu zabaw.
Przedmiot zamowienia okil@ja:

=  Przedmiar rob6t — zatznik 1

=  Specyfikacja elementdéw wypaosmia — zadcznik 2

=  Projekt placu zabaw — z@iznik 3
Zamowienie obejmuje wykonanie ngstijacych robét: oczyszczenie, przygotowanie terenu,
wykonanie nawierzchni placu zabaw, dostawa | moatzdzen zabawowych oraz wdzen matej
architektury (fawki, kosze, tablice informacyjneagospodarowanie terenow zieleni .

Zamowienie realizowane w jednym zadaniu, ktére ologg:

Budowe placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej w Dalgkie
gm. Diugosiodio w ramach Rdowego programu ,Radosna Szkotaly
zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

2. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzysgeych i robot tymczasowych

Oprocz samego wykonania rob6t sktadgch seé na budow placu zabaw, na Wykonawcy
spoczywa bedzie merytoryczna, formalna i finansowa odpowiekimst za nasfpujace prace:

2.1. Prace towarzysee:

»= usuwanie z terenu budowy wszelkich odpadéw oraezayszczé wynikajacych z
robét realizowanych przez WykonagvgGospodarka odpadami zwana z budowi
funkcjonowaniem zaplecza powinna spednigymagania zawarte w ustawach z dnia
13 wrzénia 1996 r. o utrzymaniu czysm i porzadku w gminach(Dz. U. Nr 132 z
1996 r. poz. 622 z @diejszymi zmianami),

= nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przagigistwa w ramach umowy
o podwykonawstwie,

= zabezpieczenie rob6t do chwili ich odbioru lub ybegzzenie od nadzwyczajnych
okolicznasci odpowiedzialnéci cywilne;j.

2.2. Roboty tymczasowe:

=  zabezpieczenie rob6t przed wambadowa (materialy, spiiz urzadzenia,
narzdzia, skarpy wykopdw, itd.) oraz specjalne dzisedarabezpieczage
przed szkodami na skutek warunkéw atmosferycznych,

= ustawienie, utrzymanie i usugcie urzadzex poza placem budowy w celu
realizacji transportu na rzecz budowy w warunkaaiminikacji publicznej
oraz usuwanie ewentualnych szkod powstatych wskigigd transportu,

= usuwanie przeszkod utrudriaych wykonanie robot,

= wygrodzenie terenu prac budowlanych od elmstoséb postronnych.
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3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn

Do wykonania robét budowlanych ma wyé dowolnego sprgu i maszyn. W przypadku
zabawek montabedzie wykonywany przez producenta lub jego autoryauego
przedstawiciela i ondalzie odpowiedzialny za dostarczenie odpowiednigyzzii.

4. Wymagania dotycacesrodkow transportu

Materiaty powinny by przewaone odpowiednimirodkami transportw;eby unikraé
trwatych odksztataei dostarczy materiat w odpowiednim czasie oraz zgodnie z pszapi
BHP i ruchu drogowego. Transport nie feaiszkodzi materiatu rélinnego, réliny musz
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechaniczngmesuszeniem. Na terenie
inwestycjisrodki transportu powinny méegabaryty umaliwiajace przemieszczaniegsi
bez uszkadzania koron drzew i krzewdw orazepazize nie powodggym nadmiernego
zagzszczania gruntu (w rejonie stref korzeniowych)zkelzenia nawierzchni— do 5 ton.

5. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot

jednostki obmiaru:
=  Kkorytowanie - i m®
= nawierzchnie — M
=  urzadzenia zabawowe i wypaganie — Szt.
» sadzenie krzewéwywoptotowych — szt.
= rozbidrka istn. nawierzchni i wywiezienie gruzu 2 m

6. Odbidr koncowy

Calas¢ robdt odbiera komisja powotana przez Inwestoragiaszenie Wykonawcy robot.
Odbioér dokonywany jest w oparciu 0 wymagania zamsa dokumentacji projektowej i
przepisach zwazanych. W skiad komisji wchodprzedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.
Komisja ma obowizek sprawdzenia m.in.:
= zachowania stref bezpiedmstwa montowanych ugdzen;
= przestrzegania zalegéstrukcji montau poszczegoélnych udzen,
= certyfikatéw uprawniajcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpiasizea,
atestéw i deklaracji zgodido na zastosowane wyroby i ydzenia,
= posiadania aprobat technicznych i innych dokumemtomnupcych wprowadzanie
wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie,
= czy nasipito uporadkowanie terenu realizacji zadania,
= czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowagt zniszczé mienia i terenu w
granicach placu budowy.
W trakcie odbioru kAcowego sporadzany jest protokot odbioru, ktéry zawiera wszystki
ustalenia komisji w trakcie odbioru. Pozytywny midt odbioru, podpisany przez cztonkéw
komisji stanowi podstagvdo rozliczenia robét. Po spadzeniu i podpisaniu
bezusterkowego protokétu odbiorudcmwego robét komisja dopuszcza przedmiotowy
teren do aytkowania.
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SPECYFJ },(ACJA TEQHNICZNA
CZESC SZCZEGOLOWA
1. ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA NAWIERZCHNI - CPV 4 5.23.30.00-9
1.1. NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA PLACU ZABAW
Nawierzchnie gumowe musz posiada® certyfikat na spetnienie PN-EN 1177.

Nawierzchnie gumowe musz by¢é utozone ze spadkiem min. 1 % w kierunku projektowanych
terendw zielonych, dla prawidiowego odprowadzenia 8d opadowych.

1.1.1. Przedmiot ST

odbioru robot zwgzanych z uteeniem elastycznej nawierzchni przepuszczalnej aujadu
gumowego ze spoiwem na baziavic poliuretanowych (SBR+EPDM), bezpiecznej diadku z
wysokasci min.1,50 m wraz z przygotowaniem pozigood te nawierzchnie.

1.1.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.3.

1.1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu wykonanie rob6t zyaanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod pl
zabaw.

1.3.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod alaonz

1.3.2 Niwelacja dla uzyskania terenu ptaskiego.

1.3.3 Zdgcie humusu i korytowanie pod nawierzchnie syntatgcz

1.3.4 Utazenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.

1.3.5 Utazenie obrzey trawnikowych betonowych.

1.3.6 Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodriechnologia wykonania.

1.1.4. Okre&lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSd zyodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.1.5. Ogdlne wymagania dotyege roboét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgoditoz
SIWZ i poleceniami Zamawiagego.

1.1.6. Sprat
Roboty zwizane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego podaitagy mog by¢
wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu spetu.

1.1.7. Wykonanie robot
1.1.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego podgeabaw.

1. Wykoszenie terenu, gdzie wystije da.
2. Usungcie kamieni i innych zédnych materiatéw.
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3. Zniwelowanie i wyrGwnanie nierowid w podiazu
4. Wykorytowanie powierzchni pod nawierzchnie stydene

1.1.7.2 Wykonanie podbudowy pod nawierzchni syntetgne.
Materiaty:
. projektowana nawierzchnia elastyczna z ptytek 4gr.cm
. kruszywo tamane (fr. 0-4mm) gr. 5 cm;
. kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie (frO4¥8n) gr. 15 cm,;
. piasek gr. 10 cm;
. grunt rodzimy;
Obrzeza trawnikowe betonowe o wymiarach: 30 x 8 cm w kodoszarym wg PN-EN 1340:2004.

Sprzt.
Roboty wykonywane mechanicznie.

Transport:

Kruszywo i piasek mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafgych przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyateriatami,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Mglgo umigci¢ rbwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczyprzed spadaniem lub przesuwaniem.

Wykonanie:

Wykonujac wszystkie warstwy podbudowy najezwrécic uwag; na zachowanie odpowiednich
spadkéw poziomych ~1% w kierunku projektowanyclenémw zielonych i zagzczenie
mechaniczne poszczegodlnych warstw.

Obrzeza utrzymugce podbudowi nawierzchnie ustawina wysokeéci dopasowanej do
grubaci warstw podbudowy i nawierzchni w ten sposébnigywystawaty ponad

nawierzchnie wicej niz 5 -10 mm.

1.1.7.3 Wykonanie nawierzchni syntetycznych

Nawierzchnia bezpieczna powinna spetmg/magania programu ,Radosna szkota” a w
szczegOlnéci powinna by wykonana jako przepuszczalna, bezpieczna dla dpadk
wysokasci min. 1,5 m (piankowa, gumowa), do stosowaniaeamtrz, z maliwoscia
umieszczania na niej elementowadzen do zabaw twiczea ruchowych, pozwalaga na
uksztattowanie zgodnie z projektem budowlanym stamoym podstaw wykonania
zamowienia, w kolorze RAL 2011 (pomacaowa).

Nawierzchnia komunikacyjna powinna speémaymagania programu ,Radosna szkota”, a w
szczegolnéci powinna pozwalkana stosowanie na zewre, pozwalé na swobodne
ksztattowanie w nieregularne, ate se¢ uktady, w kolorze RAL 5003 (niebieski).

1.1.8. Kontrola jakosci rob6t
Kontrola polega na sprawdzeniu zgostiavykonania robot z SIWZ pod waglem
zastosowanych materiatéw i doktadnobwykonania.

1.1.9. Obmiar robét
Jednostkami obmiarysm3, m2.

1.1.10. Odbiér robot
Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodgoi wykonania robét
zgodnie z umowa .
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1.1.11. Podstawa ptatnsxi
Roboty rozliczane ryczattowo.

2. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW - CPV
45.11.27.23-9 MONTAL | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPV
45.22.38.00-4

Wszystkie elementy zabawowe mugzodpowiadaé zalacznikom, zachowa takie same
wzory, taka sanm funkcjonalnosé¢, minimum takie wymiary minimum ta sama jakos¢
materialdw jak w specyfikacji technicznej.

Urzadzenia zabawowe musgposiada& certyfikaty na spetnianie normy PN-EN 1176.
Infrastruktura towarzysz agca typu fawki, kosze musi posiadadeklaracje zgodndci z
norma PN-EN 1176.

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej § wymagania szczegétowe
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z montaeem i wznoszeniem gotowych
konstrukciji.

2.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu wykonanie robo6t zg@anych z ksztattowaniem placéw zabaw oraz mamei
wznoszeniem gotowych konstrukcji.

2.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSd zyodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditaz SIWZ i
poleceniami Zamawiagego.

2.6. Materiaty

1. Lawki — wyrdb gotowy, fabrycznie wykozony.

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wigkzone.
3. Kosze namieci - wyrdb gotowy, fabrycznie wykozony.

4. Tablice informacyjne - wyréb gotowy, fabryczmigkonczony.

Wymagania dotycgce wiaciwosci wyrobow
Urzadzenia do zabawy musspetni& nastpujace wymogi:
= podstawowe surowcezyte do wykonywania zabawek: drewno impregnowane,
frezowane, stal ocynkowana ogniowo malowana fartamyilowymi, stal
nierdzewna, ptyta HDPE.
= zlacza konstrukcji trwale odporne nagsie luzowanie gi(specjalna konstrukcja
srub i zabezpieczg
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= sprzyny do zabawek specjalnie do tego celu konstruowsestowane,

= wszystkiesruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskaymi sk nasadkami
ochronnymi z odpornego na uderzenia i niepalnegozywa,

= siatki i linki wykonane z materiatu unierdwiajacego przecicie z zewRtrzna
ostor,

=  czesci stalowe ocynkowane ogniowo, malowane proszkowo,

= czesci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanigiséooraz niskich i wysokich
temperatur.

Wszystkie zastosowane przez Wykonawczadzenia musgzby¢ zgodne z opisanymi w
projekcie budowlanym pod wzglem:

= gabarytow i konstrukcji (wielk&, rodzaj i liczba elementéw sktadowych),
charakteru sytkowego (tasama¢ funkcji),
charakterystyki materiatowej (rodzaj i jaéaworzywa),
parametréw technicznych ( np. trwadpkonstrukcja, fundamentowanie itp.),
parametrow bezpiecastwa wytkowania (nieurazowds, nietoksycznéc, zaseg
strefy bezpieczestwa, wysokéci upadkowej, itp.),
= wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elemens&t@dowych).

Urzadzenia i zestawy zabawowe maj& gk najbardziej zbfione sposobem konfiguraciji i
wielkoscia do przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Aarapacy dopuszcza
rozwiazania rownowzne. Zamawiajcy uzna takie urglzenia, ktore &da spetnid te same
funkcje, co wymienione w projekcie budowlanyngdh miaty zblizony wyghd.

2.7. Sprat
Roboty zwhzane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz miamai wznoszeniem gotowych
konstrukcji mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu

Sprztu.

2.8. Transport

Materiaty na budow placu zabaw powinny Byprzewaone odpowiednimérodkami
transportuzeby unikm¢ uszkodze, trwatych odksztataeoraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.

2.9. Wykonanie robot

2.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury

Lokalizacja uradzen — zgodnie z projektem budowlanym.

Montaz — wykopanie dotkow pod gotowe prefabrykaty fundatoere, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie ydzer wg wytycznych producenta.

2.10. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgofiriavykonania robét z umowa pod wzdem
zastosowanych materiatow i doktadnbwykonania.

Wszystkie elementy wypogania placu zabaw musza posiaddpowiednie certyfikaty
bezpieczéstwa ich uytkowania.

2.11. Obmiar robot.
Jednostkami obmiarws
Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarcebnyamontowanych ugdzen.
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2.12. Odbiér robot
Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodgoi wykonania robét
Z SIWZ i umow.

2.13. Podstawa ptatnéci
Roboty rozliczane ryczattowo.

3. KSZTALTOWANIE TERENOW ZIELONYCH — CPV 45112710- 5

3.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej § wymagania szczegétowe
dotyczice wykonania i odbioru robét zadianych z urgdzeniem terendw zieleni.

3.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 3.3.

3.3. Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu wykonanie rob6t zyaanych z uradzeniem terendw zieleni.

3.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSd zyodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

3.5. Ogdllne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kah wykonania oraz za zgoditoz SIWZ i
poleceniami Zamawiagego .

3.6. Materiaty

1. Nasiona traw;

2. Sadzonki krzewow;
3. Ziemia urodzajna;

4. Kora drzew iglastych;

Wymagania dotycgce wiaciwosci materiatow:

Nasiona traw musgzspetnig nastpujace wymogi:
= zastosowanie — trawniki rekreacyjne;
= $wiatto — teren nastoneczniony;
= wymagania — gleby urodzajne;

Nasiona traw wysiewaw ilosci 25 g/nf;

Sadzonki krzewow mugzspetnid nastpujace wymogi:
= Swiatlo — teren nastoneczniony;
= wymagania — gleby urodzajne;
= odporndg¢ na niskie temperatury;
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3.7. Sprat
Roboty zwhzane z urazdzaniem terendw zieleni wykonyweecznie przy ayciu dowolnego typu

sprztu.

3.8. Transport

Materialy do urzdzenia terenow zieleni powinny bprzewaone odpowiednimgrodkami
transportuzeby unikm¢ uszkodze, trwatych odksztataeoraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.

3.9. Wykonanie robét

3.9.1. Wykonanie trawnikow

Lokalizacja i ksztatt trawnikow — zgodnie z projekt budowlanym.

Przekopanie gleby nagpokas¢ 18-20 cm w gruncie kat. 1l zadarnionym i zagruzowm w
terenie ptaskim z rozbiciem bryt, zebraniem izaniem zanieczyszcaev pryzmy, zagrabieniem i
wymodelowaniem wg zaprojektowanego profilu.

Reczne roZcielenie ziemi urodzajnej warstwy 10 cm w terert@skim z transportem taczkami i
wyréwnaniem terenu. &zne wykonanie w gruncie kat. lll trawnikéw dywanmh siewem z
wyréwnaniem powierzchni, wysianiem nasion, zahakoemm grabiami oraz ubiciem (
watowaniem ) powierzchni.

3.9.2. Sadzenie krzewdw

Lokalizacja i dobér rdin — zgodnie z projektem budowlanym.

Sadzenie krzewdw na terenie ptaskim w gruncielka.wyznaczeniem miejsc, wykonaniem
dotkoéw osrednicy i gkbokasci 30cm, posadzeniemdn, zaprawieniem dotkéw ziemiurodzajn,
wykonaniem misek, podlaniem i rozplantowaniem ptatesziemi. Pod krzewami ziegnalery
przykryt 5 cm warstw kory.

3.10. Kontrola jakosci robét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgostiavykonania rob6t z umoavpod wzgédem
zastosowanych materiatéw i doktadnbwykonania.

3.11. Obmiar robét.

Jednostkami obmiarws

nawierzchnia ( trawiasta, wysypana&or nt;
krzewyzywoptotowe — szt.

ziemia urodzajna —

kora drzew iglastych —tn

3.12. Odbiér robot
Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodgoi wykonania robét
Z SIWZ i umow.

3.13. Podstawa ptatnéci
Roboty rozliczane ryczattowo .
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4. ROBOTY ROZBIORKOWE | ZIEMNE - CPV 45.11.10.00-8
4.1. ROBOTY ROZBIORKOWE

4.1.1. Przedmiot ST
odbidr robot zwizanych z rozbidrkistniepcej nawierzchni betonowey;

4.1.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.3.

4.1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu wykonanie rob6t zydanych z rozbiérk nawierzchni istniejcych chodnikdw.
4.3.1 Rozbidérka nawierzchni betonowe;.

4.3.2 Zatadowanie gruzu .

4.3.3 Wywo0z gruzu.

4.1.4. Okr&lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSd zyodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

4.1.5. Ogollne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgoditoz
SIWZ i poleceniami Zamawiagego.

4.1.6. Sprat
Roboty zwizane z rozbiérk nawierzchni betonowej na terenie przeznaczonymppacizabaw
mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przgyciu dowolnego typu spegu.

1.1.7. Wykonanie robot

4.1.7.1. Rozbidérka nawierzchni betonowe;j.
1. Skucie nawierzchni betonowej gr. 7 cm.
2. Zatadowanie i wyw0z gruzu z terenu budowy .

4.1.7.2 Skucie nawierzchni betonowej.

Sprzt.
Roboty wykonywane mechanicznie.

Transport:
Gruz mana przewoz dowolnymisrodkami transportu. Nakg go umidci¢ rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej i zabezpiec€zyrzed spadaniem lub przesuwaniem.

1.1.8. Kontrola jakosci rob6t
Kontrola polega na sprawdzeniu zgostiavykonania robot z SIWZ pod waglem
doktadndci wykonania.
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1.1.9. Obmiar robét
Jednostkami obmiarysm3, m2.

1.1.10. Odbiér robot
Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodgoi wykonania robét
zgodnie z umowa .

1.1.11. Podstawa ptatnsxi
Roboty rozliczane ryczattowo.

opracowanie:

mgr inz. Justyna Bbrowska
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